Digitale Regelsystemen

Closed-loop-methode

—
X 27
ed
/\T [
o L
N I~
> .
1p
Co o o e borcre Ao e b\ b e e N | —
AR 3 56789“0”5]
-14

12 7

Oscillatie van een closed loop systeem, K, =2, T, =?
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