
DenseTNT​

作者您好，很荣幸能和您进行一些沟通，我在复现源码跑出的结果和您论文指标非常一致，我相信

这是一个非常好的代码方案，然后在重构您的代码的过程中自己有些疑问和不懂的地方，希望您能帮

我解惑，再次感谢您！

目前我存在的一些问题：

1、关于loss  原文中loss是 ​

但是在源码中  loss是不是只计算了  goal+completion  ,关于lane的loss没找到​

对应于源码中的这个部分：

2、lazy_point 的问题，没有理解这个具体是干什么的?​



3、关于轨迹生成部分，如果不使用set-predictor,如何来对heatmap的scores以及后续生成6条轨迹

作出合理的解释

可能我提出的问题和对应代码位置有问题，请您帮忙指正！


