PROYECTOS PARA PRIMER CUATRIMESTRE

Disefio y automatizacion de un circuito de carreras de drones.

Disefio del sistema de deteccion autonomo de drones. (SD)

Se trata de hacer una puerta que detecte el paso de un drone por ella. Con ella podremos
saber el tiempo por vuelta, y la persona que lo hace en cada momento.

Caracteristicas:

e El proyecto se hara con el sistema arduino y se disefiara cddigo y hardware.

e Para la detecciOn se podréa utilizar distintos sensores (IR, vibracion, RFID, Laser, etc.)

e En primer lugar el proyecto de la puerta se podra realizar sin la capacidad de identificar
los distintos drones. Con actualizaciones posteriores se adaptara.(RFID, OpenCV)

e Lapuerta de detecciOn tendrd un tamafio de (1,5m-2m)x(1,5m-2m).

e Eldisefio de la puerta también esta incluido en este proyecto. (e]j. Frontales de Al).

e Elresultado final se debe dejar totalmente terminado, optimizado y compacto.

Disefio del sistema de salida. (SS)

Se trata de realizar el disefio de un sistema de salida completo. Este constard de una parte
fisica donde se incluye el disefio y prototipado de los soportes de salida y las alfombrillas de
apoyo, y en segundo lugar un sistema que detecte la correcta salida de un drone y el sistema
de seméforo y pitido de salida. En este grupo de trabajo se trabajara para conseguir que por el
altavoz te indique el tiempo por vuelta realizada y/o diversos comentarios.

Caracteristicas:

e En la parte fisica, los soportes tendrd que disefiarse de tal forma que sean estandar
para la mayoria de quads de 210mm y debera poder ajustarse el angulo y ser
desmontable.

e Estos tendran un sistema para la detecciOn de salidad correcta.

e Posteriormente se imprimira en 3D.

e En la parte seméforo el sistema se llevara a cabo con arduino.

e Se disefiard con una matriz de led o con otro tipo de iluminaci6n el seméaforo de salida,
la cual se debe ver desde las gafas de los drones por la cAmara de fpv.

e La parte del sonido se realizara con algln tipo de buzzer o altavoz.

e Todos los apartados deberan estar controlados por una sola arduino.



Disefio de las piezas 3D necesarias para el resto de grupos.

Este grupo se encargara de disefiar e imprimir las piezas que necesiten el resto de subgrupos
para llevar a cabo el resultado final. Para ello se necesitara estar en contacto directo con todos
ellos. Estos necesitaran a su disposicidn un ordenador con un programa de disefio.

Integracion y comunicacion de los sistemas. (ICS)

Este grupo se encargara de comunicar todos los subsistemas entre si y de integrar todos en un
solo ordenador para desde el cual tener acceso a traves de un futuro software a todos los
datos que nos pueda ofrecer los sensores y tener acceso a los diversos actuadores. Por
ejemplo que muestre los tiempos en pantalla, que nos haga una clasificacion, que pongamos
en marcha el semaforo etc.

Caracteristicas:

e Todas las placas arduino deberan de estar comunicadas entre ellas cuando sea
necesario y con el ordenador, via radio, bluetooth...

e Se debe poder accionar cualquier funcionalidad desde el ordenador.

e Todos los sistemas deben de tener una opcidn de ahorro energético, o standbye.

e En este grupo también se hard que todo lo posible sea modular y se organizara del
posible cableado.

e Este grupo también se encargara de todo el sistema de alimentacion de los sistemas.

Disefo de software.

Este grupo llevard a cabo el software adecuado para el control de todos los sistemas, este se
realizara en C++.

Disefio y mejoras del sistema FPV. (FPV)

En este apartado se desarrollaran ideas nuevas para el FPV tanto en la creacidn de antenasy su
correspondiente prueba como en el desarrollo de mejoras y adaptaciones para los equipos.

Caracteristicas:

e Parael desarrollo de antenas se deberan crear los procesos ptimos para su montaje y
soldadura correcta.

e Se podran realizar trackers para los drones.

e Multipantalla para ver todos los drones en carrera.



e Repetidores de Sefial

Disefo de prototipos de Drones y accesorios. (Optativo y personal)

Este grupo se encargara de idear prototipos de frames o accesorios que nos aporten
diferentes mejoras.

Caracteristicas:

e Gimbal para CAmara Fpv.
e Frames aerodindmicos.

e Frames compactos.

e Protectores de todo tipo.

CHARLAS:

Caracteristicas Generales de un Drone.

¢COmMo empezar a construir tu propio Drone?
Montaje del Hardware.

Configuracion de la controladora. Configuradores.
Pruebas de vuelo.

PID
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