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1.

AVALIACAO Il

(3,0 pontos) Considerando os conjuntos difusos calor, chuva e vento (conforme definidos abaixo), defina:

calor ={0.1, 0.2, 0.4, 0.8}
chuva = {0.0, 0.3, 0.5, 0.9}
vento = {0.3, 0.4, 0.6, 0.7}

a) A operacéo légica calor A chuva
b) A operacdao logica calor v vento
c) A operacao logica, —(chuva v vento)

(7,0 pontos) Considere o desenvolvimento de um controlador para definir a aceleracdo (0 a 100%
positivo) e frenagem (0 a 100% negativo) de um carro, considerando a velocidade em km/hora (0 a 150)
em que o carro se encontra e a distdncia em metros (0 a 200) do carro que esta a sua frente. Apresente o
resultado da aplicagéo das regras abaixo. As variaveis difusas, seus respectivos termos e fungfes de
pertinéncia estao representados nos graficos abaixo. O primeiro grafico representa a velocidade, o
segundo a distancia e o terceiro a saida do sistema (negativo = frear, zero = ndo fazer nada, positivo =
acelerar).

Velocidade = 105 | SE VELOCIDADE = ALTA E DISTAI}JCIA = PEQUENA ENTAO ‘FREAR”
Distancia = 80 SE VELOCIDADE = MEDIA E DISTANCIA = MEDIA ENTAO “NAO FACA NADA”
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