
强化学习与有监督学习的差别在于强化学习的 loss函数不可导

16.7  

假设 ，则有随机变量 表示每一步采取的动作， 表示采取对应动作进入
的状态。 表示对应的具体取值。为了统一标记，把原公式里的 记为

推广一下就成为书里的公式：

af://n2


16.8  

16.29  

把 替代为

af://n7
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每一步奖赏的系数之和：


	16.7
	16.8
	16.29

