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Introducción : Librerías para datos 
espaciales - R  

Fig1:	Librerías	R	más	usadas	para	datos	espaciales	
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Introducción : Librerías para datos 
espaciales - R  

Fig2:	Librerías	R	que	dependen	de	la	librería	sp	(Bivand	et	al.	2008:5)	+	raster	(librería	para	
análisis	y	modelado	espacial	con	datos	ráster	(Forkel,	2015))	

sp

BARDDCluster

GEOmapGeoXp

RTOMO

StatDA

VIM

aspace ecespa

geoR

geoRglm

gstatmaptools rgdal

simbaspdep spgrass6spgwr

splancs spsurvey

surveillance

svcR

trip



Introducción 
Conceptos básicos 

Maps 
Ejercicios  

 Elena Chicaiza RLadies Madrid       (4/10)  

Modelos de datos 

Vectorial 

RasterStack 
RasterBrick 

Ráster 

Puntos  

Líneas 

Areas/Polígonos 

Raster Layer 

sp / rgdal raster Librerías 
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coordinates	
@data	

sp	

extent		
res	
projec9on		
getValues	

raster	

RasterLayer	

RasterBrick	

RasterStack	 Archivos	múl9ples	

Un	solo	archivo	
mul9banda	

Procesamiento	corto	9empo,	los	datos	se	
almacenan	en	disco	(no	en	memoria)	

Estructura de los datos 
espaciales en R 
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Tipos de Coordenadas 

Geográficas: 

Planas: 
 Son coordenadas que se refieren a un plano, estas se obtienen 
mediante proyecciones de la superficie de la Tierra. 
 Para su obtención es necesario definir: 

 
• Sistema de coordenadas: Cartesianas, Polares, Cónicas, Esféricas.. 

• Sistema de referencia 

España:		Los	sistemas	European	
Terrestrial	Reference	System	
1989	(ETRS89)	y	REGCAN95	

EPSG:		European	
Petroleum	Survey	
Group	

EPSG:25830	
Proyección	UTM	ETRS89	
Huso	30	N	

WGS	84	
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PROJ.4 Librería de proyecciones 
cartográficas 

+proj=longlat	+ellps=WGS84	+datum=WGS84	+no_defs	+towgs84=0,0,0	

Estándar	para	definir	la	proyección	de	un	mapa	en	muchos	so\ware	de	código	abierto.	
La	forma	usual	es	en	(la]tud,	longitud)	:	

En		R,	la	proyección	de	un	dato	espacial	se	la	define	con	una	cadena	de	caracteres	y		la	
función	CRS	(sistema	de	coordenadas	de	referencia	):	

Asignación	de	coordenadas:		
sp		à	proj4string(data)	<-	CRS(…)	
raster	à		projec]on(data)	<-	CRS(…)	

CRS(“+proj=longlat	+ellps=WGS84	+datum=WGS84	+no_defs	+towgs84=0,0,0”)	

Transformación	de	coordenadas:	
sp	àspTransform(…)	
rasterà:	
																projectExtent()	
																projectRaster()	

Proj4string(data)	<-	CRS("+init=epsg:4326")	
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maps 
Visualización básica  

de objetos geográficos 
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Ejercicios 


