hip2

;

yz: 0-0.123250
py: 0-00

upper2

yz: 00-0.3
mpy: 0-00

%
o
o
o

lower2

xyz: 00 -0.33
py: 0-00

A
mUrs
D
A

toe2

xyz: 0.292 -0.08 0
py: 0-00

hip3

yz: 0-0.123250
py: 0-00

A
A
e~

upper3

yz: 00-0.3
py: 0-00

lower3

xyz: 0 0-0.33
py: 0-00

toe3

-0.292 -0.08 0
mpy: 0-00

XyZ:

body

-

hip0

yz: 00.123250
py: 0-00

upper(

yz: 00-0.3
py: 0-00

lower0

xyz: 0 0-0.33
py: 0-00

toe0

xyz: 0.292 0.08 0
py: 0-00

hip1

yz: 00.123250
py: 0-00

upperl

yz: 00-0.3
py: 0-00

lowerl

xyz: 00 -0.33
py: 0-00

toel

xyz: -0.292 0.08 0
py: 0-00

imu_link




