
Modus Anwahl   LED wechselt zwischen:   weiß - grün - gelb -rot
Umschaltung erfolgt durch die grüne Center Taste

Taste re (-) Grundstellung anfahren, alle Achsen werden auf 0 Grad gesetzt

Taste re (+) = Achs 1 drehen

Taste re = Achse 2 vor

Taste re (-) = Achse 3 vor

Taste re (+) = Achs 4 drehen

Taste re = Achse 5 nach oben

Taste re (-) = Achse 6 drehen rechtsrum

Taste re (+) = Ablaufprogramm Start Programm 1

Taste re = Ablaufprogramm Start Programm 2

Taste re (-) = Ablaufprogramm Start Programm 3

Nachbau von msw-home@t-online.deOriginal von KatzMikeHD

Diese Fernbedienung (FB) hat 7 freiprogrammierbare Tasten. Um Anzahl zu erhöhen, habe ich ein Programm geschrieben. (siehe weiter unten)                                                                                                                                                                         
Dieses ermöglicht, das man pro Modusanwahl, weitere 6 freie Tastenanwahlen erhält. Die grüne Centertaste in der Mitte, ist der Modusumwahl vorbehalten.

Taste re (+) Reserve

Taste re Reserve

Quittierung, alle Achsen sind auf "0" gesetzt - Taste li (+)

Reserve - Taste li

Reserve - Taste li (-)

Reserve = Taste li

Reserve = Taste li (-)

Hand,- bzw. Einrichtberieb Achse 1 - 3

Hand,- bzw. Einrichtberieb Achse 4 - 6

verschiedene Automatk - Abläufe

Achse 3 zurück = Taste li (-)

6-axis - robotarm 2.0 - erstellt Made by KatzMikeHD
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diverse Änderungen vorgenommen durch: msw-home@t-online.de

Achse 4 drehen = Taste li (+)

Achse 5 nach unten = Taste li

Achse 6 drehen linksrum = Taste li (-)

Reserve = Taste li (+)

Achse 1 drehen = Taste li (+)

Achse 2 zurück = Taste li

***  Störungen, und/oder Fehler, bis hin zur Zerstörungen des Modell, liegt in eigener Verantwortung! **

Änderungen wurden hauptsächlich durchgeführt, weil die 2 verbauten Technik Hub's (4-kanalig) durch 1 SpikePrimeHub (6-kanalig) ersetzt wurde.
Im mechanischen Aufbau, wurden nur stabilisierende Maßnahmen durchgeführt.

Die verschiedenen Steuerungsprogramme habe ich selbst erstellt.

Programme wurden unter der Programmieroberfläche PybricksBeta Blockprogramme erstellt.

Verwendete Lego Komponeten für die Steuerungstechnik: 1-mal Technic Großer Hub 45601, 3-mal Motor 88013, 3-mal Motor 88014

Lego Technik Hub: 4 kanalig man kann 4 Aktoren (Motoren) oder 4 Sensoren anschließen, Batterien notwendig
Lego SpikePrime Hub: 6 kanalig, Lautsprecher, Akku mit ausliegendem Anschluß



Achse Taste Sichtweise Bewegung Grundstellung Endanschlag max. Wert Geschwindigkeit
Gradzahl Gradzahl Gradzahl ° / s

Achse 1 links + Draufsicht linksrum drehen 0° 1322° 1200° 4000
Achse 1 rechts + Draufsicht rechtsrum drehen 0° -1322° -1200° -4000

Achse 2 links rot Seitenansicht nach vorn 0° 2600° 2400° 750
Achse 2 rechts rot Seitenansicht nach hinten 0° -1600° -1400° -750

Achse 3 links - Seitenansicht nach unten 0° 700° 500° 250
Achse 3 rechts - Seitenansicht nach oben 0° -380° -300° -250

Achse 4 links + von vorn gesehen linksrum drehen 0° 750° 700° 400
Achse 4 rechts + von vorn gesehen rechtsrum drehen 0° -750° -700° -400

Achse 5 links rot Seitenansicht nach unten 0° 270° 240° 250
Achse 5 rechts rot Seitenansicht nach oben 0° -175° -150° -250

Achse 6 links - von vorn gesehen linksrum drehen 0° Rundachse 270° 100
Achse 6 rechts - von vorn gesehen rechtsrum drehen 0° Rundachse -270° -100

Derzeit verwendetes Programm - erstellt mit PybricksBeta - Blockprogramm

LED muss grünes Licht anzeigen

LED muss gelbes Licht anzeigen

derzeit verwendete Achswerte

Verwendete Lego Komponeten zum Bau des Modell befindet sich in der Stückliste von Rebrickable

88013 88014 Verlängerungskabel für 4 Motoren von AlliExpress
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