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	教育背景                                              
	中国矿业大学（北京）（“211”工程大学）       计算机科学与技术专业            
	成绩排名：GPA：3.49/4.0                   平均成绩：84.9     
	英语能力：CET-4（504）、CET-6（488）；
	主修课程：高等数学A1（97） 线性代数（92） 模拟电子技术（93） 计算机网络（95）  数据库
	奖项荣誉：美国大学生数学建模竞赛一等奖（M奖）、第十六届全国大学生数学竞赛北京市三等奖、ACM三等奖
	科研经历                                      
	科研项目：基于SMOTE过采样技术和XGBoost的机器人地面分类研究        负责人    
	项目内容：聚焦机器人室外作业的地面分类难题，依托kaggle网站CareerCon 2019比赛公开
	    主要负责：查找的数据集规模为487680x11、3810x3，运用Python构建XGBoo
	美国大学生数学建模大赛：可持续盾牌：为不断变化的世界提供财产保险      编程          
	项目内容：针对极端天气对财产保险的影响，利用ARIMA模型预测未来极端天气，开发全面的风险评估模型，
	主要负责：利用MATLAB构建ARIMA模型并进行预测，运用Python绘制未来天气趋势图和风险评估
	全国大学生数学建模大赛：基于几何模型的“板凳龙”运动分析                编程    
	项目内容：通过观察舞龙队的运动轨迹，可以近似看成等距螺线上的运动，针对问题一，建立螺线方程，描述初始
	主要负责：利用Python进行对微分方程的构建，并用迭代方法求出龙头的速度和位置；根据碰撞检测模型的
	大学生创新创业项目：煤矿井下关键目标推理感知大模型研究               核心成员    
	项目内容：针对煤矿井下复杂危险的工作环境，基于LISA模型对井下的目标进行分割和行为推测，依托NTI
	主要负责：运用Python对LISA模型中的权重进行修改，并据此训练LISA模型，查找数据集。
	实践经历                                              
	学工：人工智能学院团委                                团委委员   
	工作内容：分管组织部，负责组织新生基础办公技能培训、破冰运动会、新年游园会、团启大会等工作。 

